Instrukcja obstugi przemiennika serii SX 15kW-45kW

1. Wstep

Dziekujemy za wybor przemiennika czestotliwosci serii SX.

Zawarte w niniejszej instrukcji schematy i opisy moga nieznacznie réznic sie w

zaleznosci od wersji urzadzenia.

Instrukcja obstugi powinna by¢ przekazana uzytkownikowi wraz z urzadzeniem i
zachowana jako pomoc w obstudze urzadzenia. W przypadku wystapienia usterki

zalecamy kontakt z serwisem.

2. Tabliczka znamionowa

Model SX 15kW 3F

INPUT: 3HP 400V 50Hz/60Hz
OUTPUT: 3PH 400V 7.0A 150% 60S

MR Wiy C€

MODEL: SX 15kW _3F

_I_— Zasilanie przemiennika

Zakres predkosci

1:100

% Sterowanie momentem doktadnos¢ sterowania +/- 5%, automatyczne/
3 reczne forsowanie momentu rozruchu 0-30%
§ Wielofunkcyjnye zaciski Szes¢ wielo funkcyjneych programowalnych
o wejsciowe cyfrowe zaciskdw wejsciowych, realizujgce jedng z 50
funkcji, S3 moze by¢ wej. impulsowym do 50kHz
wejscia realizujg miedzy innymi zatrzymanie
awaryjne i inne .dostepne w P5.00
Ustawienia czasu 0-65000s czas moze by¢ ustawiany
przyspieszania/zatrzymywania indywidualnie, 3 rampy
Sterowanie PID Whbudowanie sterowanie PID
Zaciski wejsciowe Wej. analogowe: wybor 0-10V lub 0/4-20mA
analogowe
RS485 Standardowa komunikacja MODBUS - RS485
Zadawanie czestotliwosci Wej. analogowe: wybdr 0-10V lub 0/4-20mA
- Impulsowo, we S3 do 100kHz ,
g R$485 lub przyciskéw UP/DOWN
:’..; Uwaga: wej. AVI moze by¢ wykorzystane
o jako napieciowe (0-10V) lub pragdowego
§ (0/4-20 mA) za pomoca przetgcznika J2
;rg Tryb Multispeed Cztery wielofunkcyjne wejscia zaciskowe,

pozwalaja na zadanie do 15 predkosci

Automatyczna regulacja

napiecia

Mozliwo$¢ wyboru funkcji automatycznej
regulacji napiecia

Licznik

Whbudowanie dwie grupy licznikéw

Wyjscia wielofunkcyjne

1 wyjscie analogowe 0-10V, 2 wyjscia przeka-
znikowe, 1 wyjscie cyfrowe open collector
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Przecigzenie

120% lub 150%, 60s (staty moment P lub G )

Przepiecie

Mozliwos¢ ustawieni ochrony przepieciowej

Spadek napiecia

Mozliwo$¢ ustawienia ochrony przed
spadkiem napiecia

Pozostate zabezpieczenia

Zwarcie na wyjsciu, zbyt duzy prad, blokada
parametréw, itp.
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Temperatura otoczenia

-10 - +40°C ( bez zamrozenia )

Wilgotnos¢ otoczenia

Max. 95% ( bez kondensacji )

Wysokos¢ npm

Nizsza od 1000 m npm

Wibracje Max. 0,5G

Chtodzenie Wymuszone chtodzenie powietrzem
Stopien ochrony 1P20

Instalacja Montaz na $cianie

6. Podtaczenie
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Uwaga: zacisk AVI moze by¢ wykorzystany jako analogowego wejscie napieciowe
(0-10V) lub analogowego wejscie pradowe (0/4-20 mA) za pomoca przetgcznika J2

Moc przemiennika
SX Seria
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SX 0,4kW - 2,2kW 72.0 142.0 | 146.0 | 132.7 62.7 5.2
SX 4,0kW - 5,5kW 100.0 | 183.0 | 137.6 | 173.0 90.0 4.7
SX 7,5kW 130.0 | 260.0 | 178.0 | 246.5 | 116.0 55
SX 11kW - 18 5kW 195.0 | 280.0 | 175.0 | 266.0 | 182.5 6.5
SX 22kW - 45kW 245.0 | 425.0 | 190.0 | 410.0 | 180.0 7.0
4. Opis klawiatury
RUN/FWD/REV/STOP:
Stan urzadzenia: Stan operacji
biezgcej
T ) CATGD Przycisk programowania
przejscie do trybu
© @ @ programowania,
" . krotkotrwate
E:zll\/ccr:zl:nl?::i.e PROG re przytrzymanie powoduje
~ Przycisk Shift przesuniecie
— na kolejny wyswietlany znak,
B IR
Przycisk A < o .
STOP/RESET: | _ Enter krétkie przytrzymanie
Zatrzymanie, —» | STOP v 4 powoduje przejscie do
kasowanie RESET ENTER kolejnego parametru,
btedéw * dtugotrwate przytrzymanie
powoduje zatwierdzenie
I parametru
Przyciski zmian wartosci
5. Specyfikacja produktu
Parametr SX
D Napiecie znamionowe 1faz/3 faz 230V 50/60Hz, 3 faz 400V AC
% i czestotliwos¢ 50/60Hz
p=}
o Zakres napigcia 230V: 170V - 240V 400V: 330V-440V
é Zakres napiecia 230V: 0V -230V 400V: 0V-400V
& | Zakres czestotliwosci 0,10-400,00Hz
Sterowanie Bez czujnikowe sterowanie wektorowe (SFVC) , Sterowanie V/F,

Wyswietlacz

Stan urzadzenia/ alarmy/interaktywne wskazéwki:
zadana czestotliwo$¢ prad/czestotliwosé wyjsciowa, napiecie
wyjsciowe, szyny DC, temperatura i inne

Zakres czestotliwosci nosnej

1-16kHz

Doktadnos¢ czestotliwosci
zadanej

Wejscie cyfrowe: 0,01 Hz; Wejscie analogowe:
0,1% maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej

Doktadnos¢ czestotliwosci wyj.

0,1 Hz

Zacisk Opis Uwagi

FWD Do przodu ( wejscie wielofunkcyjne prog.) Wielofunkcyjne wejscia
REV Do tytu ( wejscie wielofunkcyjne prog.) cyfrowe zaciski $1-S4, FWD
S1 Wejécie wielofunkcyjne terminala oraz REV, zaciski wg
S2 Wejscie wielofunkcyjne terminala ustawiert w P5.00 P5.06
S3 Szybkie wejscie impulsowe taczy¢ z zaciskiem GND
S4 Wejsécie wielofunkcyjne terminala $3 wej. Impulsowe 100kHz
FCV Wejscie analogowe terminala 0-10V/0-20mA

10V Zrédto napiecia 10V
FIV Wejscie analogowe napieciowe terminala 0-10V
FIC Wejscie analogowe terminala 0-20mA/0-10V

GND Wspdlny GND

MCM Masa dla WWC

MO01 Wielofunkcyjne wyjscie cyfrowe

RS+ RS485+ Komunikacja RS485
RS- RS485-
RA Wyjscie przekaznikowe NO
RB Wyjscie przekaznikowe NC
RC Wspdlne wyjscie przekaznikowe RA i RB




7. Parametry

[Tryb Sledzenia

0: Z czestotliwosci zatrzymywania

P1.01 [predkosci obrotowej 1: Z predkosci zerowej 0 T
podczas rozruchu IZ czestotliwosci maksymalnej
P1.02 [Predkos¢ obrotowa w N
trybie $ledzenia 1-100 20
P1.03 [Czestotliwos¢ 10,00Hz-10,00Hz 0,00Hz N
poczatkowa
ICzas wstrzymania T
P1.04 [czestotliwosci pocz. 0,0s-100,0s 0,0s
Prad hamowania DC / T
P1.05 [prad poczatkowy 0%-100% 0%
ICzas hamowania DC / T
P1.06 [czas poczatkowy 0,0s-100,0s 0,0s
[Tryb przyspieszaniai  [0: liniowy T
P1.07 [zatrzymywania 1: Krzywa S dla przyspieszania i zatrzymywania A 0
2: Krzywa S dla przys$pieszania i zatrzymywania B
Proporcjonalny czas dla 30,00 % T
P1.08 [startu krzywej S 0,0%-(100,0%-P1.09)
Proporcjonalny czas dla [0,0%-(100,0%-P1.08) 30,00 % T
P1.09 [korica krzywej S
P1.10 [Stop 0: stop po zatrzymaniu 0 N
1: wybiegiem
ICzestotliwos¢ inicjujaca [0,00Hz-czestoliwosc maksymalna N
P1.11 [hamowanie DC 0,00Hz
ICzas po zakoriczeniu N
P1.12 [hamowania DC 0,0s-100,0s 0,0s
P1.13 [Prad hamowania DC 0%-100% 0% N
P1.14 [Czas hamowania DC 0,0s-100,0 0,0s N
P1.15 [Wspdtczynnik 0%-100% 100% N
hamowan.
Grupa P2: Parametry  silnika
P2.00 [Wybdr rodzaju silnika  |0: Zwykty silnik asynchroniczny 0 T
1: Silnik asynchroniczny zmiennej czestotliwosci
P2.01 [Nominalna moc silnika |0,1kW-30,0kW Zalezne T
od typu
Nominalne napigcie Zalezne T
P2.02 [silnika 1V-2000V od typu
P2.03 [Nominalny prad silnika |0,01A-655,35A Zalezne T
od typu
P2.04 [Nominalna 0,1Hz-czestotliwos¢ maksymalna Zalezne T
czestotliwos¢ silnika od typu
P2.05 [Nominalna predkosé 1 obr./min-65535 obr./min. Zalezne T
lobrotowa silnika od typu
P2.06 [Rezystancja stojana 0,001? -65535? Zalezne T
(silnik asynchroniczny) od typu
P2.07 [Rezystancja wirnika 0,001? -65535? Zalezne T
(silnik asynchroniczny) od typu
P2.08 [Indukcyjnos¢) Zalezne T
0,1mH-655,35mH od typu
Indukcyjnos¢ wzajemna Zalezne T
P2.09 ((silnik asynchroniczny) [0,1mH-655,35mH od typu
Prad nieobcigzonego Zalezne T
P2.10 [silnika 0,01A-P2.03 od typu
P2.11-P2.36 Zastrzezone
0: Brak auto-tuningu
IWybor trybu auto- 1: Statyczny auto-tuning silnika asynchronicznego 0 T
P2.37 [tuning 2: Kompletny auto-tuning silnika asynchronicznego
Grupa P3: Parametry  sterowania wektorowego
ICzton proporcjonalny 1 N
P3.00 |petli sterowania 0-100 30
predkosci
ICzas catkowania 1 petli N
P3.01 |sterowania predkosci 0,015-10,00s 0,50s
P3.02 |Przetgczanie czesto. 1 [0,00-P3.05 5,00Hz N
ICzton proporcjonalny 2 N
P3.03 |petli sterowania 0-100 20
predkosci
ICzas catkowania 2 petli N
P3.04 [sterowania predkosci 0,015-10,00s 1,00s
3.05 |Przetaczanie czesto. 2 [P3.02- maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa 10,00Hz| N
\Wektorowe sterowanie, N
P3.06 [wzmocnienie poslizgu  [50%-200% 100%
Stata czasowa dla filtra N
P3.07 |petli predkosci 0,000s-0100s 0,000s
Wektorowe sterowanie N
P3.08 jwzmocnienia 0-200 64
\wzbudzenia
0: P3.10
IGorne ograniczenie 1: FIV
momentu dla 2: FIC
P3.09 |sterowania predkosci  [3: Zastrzezony 0 N
4: Zadawaniem impulsem
5: Zadawanie komunikacja
6: MIN (FIV,FIC)
7: MAX (FIV,FIC)
IGorne ogr. momentu 150,00 N
P3.10 |ustawiane cyfrowo 0,0%-200,0% %
\Wzbudzenie N
P3.13 [wzmocnienia cztonu 0-60000 2000
proporcjonalnego
\Wzbudzenie N
P3.14 lwzmocnienia cztonu 0-60000 1300
catkujacego
Wzmocnienie momentu N
P3.15 |dla cztonu 0-60000 2000
proporcjonalnego
Wzmocnienie momentu N
P3.16 |dla cztonu catkujacego [0-60000 1300
Regulacja predkosciw  [Jednostka na wyswietlaczu N
P3.17 |petli 0: Nieaktywna 0

1: Aktywna

P3.18 Zastrzezony

P3.19 Zastrzezony

P3.20 Zastrzezony

Kod Nazwa parametru Zakres Wartos$¢ | Priorytet
funkeji domysina
Grupa PO: Parametry funkcji standardowych
1: G stato momentowy Zaleine T
P0.00 [Tryb pracy G/P 2: P wentylatorowo-pompowy od typu
0: Napigcie/Czestotliwos¢ sterowanie V/F T
P0.01 [Tryb sterowania 1: Sterowanie bez czujnikowe wektorowe (SFVC) 0
[Tryb zadawania I0: Zadawanie z panelu N
P0.02 |polecen 1: Zaciski terminala 0
2: Komunikacja zewnetrzna
Pierwsza pozycja (dziesiatki)
0: Gtéwne Zrédto X
1: Praca X i Y ( okreslana za pomoca pierwszej pozycji )
2: Przetgczanie pomiedzy Xa Y N
Zaleznosci dla Zrodta  [3: Przetaczanie pomiedzy X a pracg XiY 00
zadawania Druga pozycja (jednostki)
czestotliwosci 0:X+Y
P0.03 1:X-Y
2: Maksimum
3: Minimum
0: Zadawanie cyfrowe ( biezgca czestotliwo$é P01.0 moze by¢
zmieniana za pomoca klawiszy UP/DOWN, wartos¢ zapamigtana
po utracie zasilania)
1: Zadawanie cyfrowe ( biezaca czestotliwos¢ P01.0 moze by¢
zmieniana za pomoca klawiszy UP/DOWN, wartos¢ zniknie po
5 . utracie zasilania
P0.04 |zZrédto zfadayvéma b-FIV — 0-10V )
czestotliwosci X 3:FIC - 0/4 — 20mA
14: Zastrzezony
5: Zadawanie impulsowe (S3) 0 T
6: Multi speed
7: PLC
8: PID
9: Komunikacja
P0.05 [Zrédto zadawania ITo samo, co kod funkcji P0.04 ( Wybér Zrédta czestotliwosci T
czestotliwosci Y dla X ) 0
P0.06 |Wybor zakresu zrédta [0: wzgledem czestotliwosci maksymalnej N
czestotliwosci Y 1: wzgledem gtéwnego zrddta czestotliwosci X 0
Zakresu zrédta N
P0.07 [czestotliwosci Y 10%-150% 100%
P0.08 [Czas przyépieszania 1 [0,00s-65000s Zalezne N
od typu
P0.09 [Czas zatrzymywania 1 |0,00s-65000s Zalezne N
od typu
P0.10 |Czestotliwos¢ zadana  |0,00Hz-czestotliwos¢é maksymalna (P0.12) N
50,00Hz
P0.11 |Kierunek obrotéw 0: do przodu 0 N
1: do tytu
P0.12 |Czestotliwosé 50,00Hz-320,00Hz 50,00Hz T
maksymalna
Sposdb zadawania 0: P0.12
lgérnego ograniczenia [1: FIV
P0.13 [czestotliwosci 2: FIC 0 T
3: zastrzezony
14: impulsowe
5: komunikacji
P0.14 |Gérne ograniczenie Dolne ograniczenie czestotliwosci N
czestotliwosci P0.16-czestotliwosc maksymalna P0.12 50,00
Hz
Offset gornego ogr. 10,00Hz-czestotliwosc maksymalna P0.12 N
P0.15 |czestotliwosci 0,00Hz
Dolne ograniczenie 10,00Hz-gérne ograniczenie czestotliwosci P0.14 N
P0.16 |czestotliwosci 0,00Hz
P0.17 |Czestotliwo$¢ nosna 1kHz-16,0kHz Zalezne N
od typu
P0.18 |Czestotliwos¢ nosna  |0: Nie N
izaleznie od 1: Tak 1
temperatury
P0.19 [lednostka czasu 0: 1s
przy$pieszania i 1:0,1s 1 T
zatrzymywania 2: 0,01s
Offset dla zrédfa N
P0.21 |czestotliwosci Xi Y 10,00Hz-czestotliwos¢ maksymalna P0.12 0,00Hz
P0.22 [Czestotliwos¢ 1:0,1Hz 2 T
lodniesienia 2: 0,01Hz
[Trwate zadawanie N
lcyfrowo czestotliwosci [0: Nietrwate
P0.23 |podczas zasilania 1: Trwate 0
P0.24 |Czestotliwo$¢ bazowa |0: Maksymalna (P0.12)
dla czasu 1: Ustawiania 0 T
przyspieszania i 2: 100Hz
lzatrzymywania
P0.25 |Czestotliwos¢ bazowa
ldla modyfikacji 0: Czestotliwos¢ biezaca
klawiszami UP/DOWN 1: Zadawanie czestotliwosci 0 T
podczas pracy
ednostka na wyswietlaczu: Zadawanie wigzgcych poleceri z
panelu dla Zzrédfa czestotliwosci
10: Brak
1: Zrédto czestotliwosci z ustawien cyfrowych
2: FIV
3: FIC
14: Zastrzezony
I5: Ustawienia impulsu (S3)
6: multi-speed
\Wiazgce poleceniadla |7.pic
zrédta zadawania 8: PID
czestotliwosci 9: Ustawienia komunikacji 000 N
P0.26 Dziesietna na wyswietlaczu: Powigzanie zadawania z terminala
dla zrodta czestotliwosci (0-9, takie same, jak wy$wietlana
jednostka)
ISetna na wyswietlaczu: Powiazanie zadawania za pomocg
komunikacji dla zrodta czestotliwosci (0-9, takie same, jak
yswietlana jednostka)
P0.27 [Rodzaj zewnetrznej 10: Modbus 0 N
komunikacji
Grupa P1: Sterowanie start/stop
|0: Start bezpos$redni N
P1.00 [Tryb rozruchu 1: Restart w trybie $ledzenia predkosci 0
2: Wstepne uruchomienie ( silnik asynchroniczny )

P3.21 Zastrzezony

P3.22 Zastrzezony

Grupa P4: Parametry

sterowania V/F




P4.00

Ustawienia krzywej V/F

Krzywa liniowa
Wielopunktowa
Kwadratowa
Wzmocnienie 1,2
Wzmocnienie 1,4
Wzmocnienie 1,6
Wzmocnienie 1,8
Zastrzezony

10: Catkowicie oddzielona
11: Potowicznie oddzielona

SO RONEQ

P4.01

Wzmocnienie momentu

0,0% (Automatyczne wzmocnienie momentu )
0,1%-30,0%

Zalezne
od typu

P4.02

(Odciecie czestotliwosci
dla wzm. momentu

10,00Hz-maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa

50,00
Hz

4

P4.03

Punkt czestotli. V/F 1 (F1)

10,00Hz-P4.05

0,00Hz

P4.04

Punkt napiecia V/F 1 (V1)

10,0%-100,0%

0,0%

P4.05

Punkt czestotli, V/F 2 (F2)

P4.03-P4.07

0,00Hz

P4.06

Punkt napiecia V/F 2 (V2)

0,0%-100,0%

0,00Hz

P4.07

Punkt czestotli V/F 3 (F3)

P4.05-znamionowa czestotliwo$¢ silnika (P1.04)

0,00Hz

P4.08

Punkt napiecia V/F 3 (V3)

10,0%-100,0%

0,0%

P4.09

Kompensacja posl dla V/F

10,0%-200,00%

0,0%

P4.10

Pobudzenie wzm. V/F

0-200

64

P4.11

Wspétczynnik ttumienia
drgan V/F

0-100

Zalezne
od typu
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P4.13

Zrédto zadawania
napiecia dla separacji V/F

ustawienia cyfrowe (P4.14)

FIV

FIC

Zastrzezony

Impuls (S3)

wielopunktowe

PLC

PID

Ustawienia komunikacji

arto$¢ 100,0% odpowiada nominalnemu napieciu silnika

NPT REOINED

P4.14

Ustawienia napiecia dla
separacji V/F

IOV-napiecie nominalne silnika

ov

P4.15

ICzas przyrostu napiecia
dla separacji V/F

0,0s-1000,0s
skazuje czas wzrostu napiecia od OV do nominalnego
napiecia silnika

0,0s

P4.16

ICzas spadku napiecia dla
separacji V/F

[0,0s-1000,0s
skazuje czas spadku napiecia od nominalnego napiecia
jsilnika do OV

0,0s

|Grupa

P5: Terminal wejs¢

P5.00

Wybor funkcji dla
kierunku do przodu FWD

0: brak funkcji
1: Kierunek do przodu (FWD)

P5.01

\Wybor funkeji dla
kierunku do tytu REV

: Kierunek do tytu (REV)
: Sterowanie tréjprzewodowe

W

P5.02

\Wybor funkcji S1

: Tryb JOG do przodu (FJOG)

P5.03

Wybor funkeji S2

: Tryb JOG do tytu (RIOG)

: Do gory za pomoca terminala UP

: Na dét za pomoca terminala DOWN

18:Zatrzymanie wybiegiem

19:Kasowanie btedu (RESET)

10: Pauza

11: Wej. otwarte (NO) dla btedu zewnetrznego

12: Multi speed 1

13: Multi speed 2

14: Multi speed 3

15: Multi speed 4

116: Wybor czasu przy$pieszania lub zatrzymywania zac. 1
117: Wybor czas przyspieszania lub zatrzymywania zac, 2
18:Przetacznik zrédta czestotliwosci

19: Zwiekszanie i zmniejszanie wartosci za pomocg terminala i
panelau operatorskiego

20: Przetaczanie Zzrodta zadawania polecen zaciskiem
21: Blokada przy$pieszania i zatrzymywania

22: Pauza PID

23: Reset stanu PLC

24: Swing pauza

25: Wejscie licznika

26: Reset licznika

27: Wejscie dtugosci zliczania

28: Reset diugosci zliczania

29: Blokada sterowania momentem

30: Wejscie impulsowe (dozwolone tylko dla S3)

31: Zastrzezony

32: Natychmiastowe hamowanie DC

33: Wejscie zamkniete (NC) dla usterki zewnetrznej

T o
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P5.04

Wybor funkcji S3

34: Blokada zmian czestotliwosci

P5.05

\Wybor funkcji S4

vl

35: Odwrdcenie kierunku dziatania PID

36: Zatrzymanie z sygnatem zewnetrznym z zacisku 1 STOP

37: Przetaczanie zrodta zadawania polecen zaciskiem 2

38: Wstrzymanie dziatania cztonu catkujgcego PID

39: Przetaczanie pomiedzy gtdwnym Zrédtem czestotliwosci X a

[czestotliwosciag zadang

140: Przefaczanie pomiedzy dodatkowym Zrédtem czestotliwosci
a czestotliwoscig zadang

41: Wybdr silnika terminalem 1

142: Wybor silnika terminalem 2

143: Przetaczanie parametréw PID

144: Zastrzezony

145: Zastrzezony

146: Przetaczanie pomiedzy sterowaniem predkosci a momentu

IA7: Zatrzymanie awaryjne

148: Zatrzymanie z sygnatem zewnetrznym z zac. 2 STOP

149: Zatrzymywanie hamowaniem DC

50: Kasowanie biezgcego czasu pracy

51-59: Zastrzezone

@
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P5.10

Czas filtra S

10,000s-1,000s

0,10s

P5.11

[Trybl zadawania polecen

0: Tryb dwuprzewodowy 1
1: Tryb dwuprzewodowy 2
3: Tryb trojprzewodowy 1
4: Tryb tréjprzewodowy 2

P5.12

Zakres zadawania
wartosci klawiszami
UP/DOWN

0,001Hz/s-65535Hz/s

1,00Hz/
s

P5.13

Minimalna warto$¢
krzywej 1 dla wejscia FI

0,00V-P5.15

0,00V

P5.14

Ustawienie krzywej 1 dla
artosci minimalnej

[100,0%-+100,0%

0,0%

P5.15

Maksymalna wartos¢
krzywej 1 dla wejscia Fl

P5.13-+10,00V

10,00V

Ustawienie krzywej 1 dla

P5.17 [Czas filtr. dla krzywej 1 |0,00s-10,00s 0,10s
Minimalna warto$¢
P5.18 [krzywej 2 dla wejscia FI  |0,00V-P5.20 0,00V
Ustawienie krzywej 2 dla
P5.19 |wartosci min. -100,0%-+100,0% 0,0%
Maksymalna warto$¢
P5.20 [krzywej 2 dla wejscia FI ~ |P5.18-+10,00V 10,00V
Ustawienie krzywej 2 dla
P5.21 |wartosci mazx. -100,0%-+100,0% 100,0%
P5.22 [Czas filtr. dla krzywej 2 0,00s-10,00s 0,10s
Minimalna warto$¢
P5.23 |krzywej 3 dla wejscia I |0,00V-P5.25 -10,00V
Ustawienie krzywej 3 dla
P5.24 |wartosci min. -100,0%-+100,0% 100,0%
Maksymalna wartos¢
P5.25 [krzywej 3 dla wejscia FI  |P5.23-+10,00V 10,00V
Ustawienie krzywej 3 dla
P5.26 |wartosci max. -100,0%-+100,0% 100,0%
P5.27 [Czas filtrowania dla 10,00s-10,00s 0,10s
krzywej 3
Wartos¢ min. na wejsciu
P5,28 [impulsowym 10,00kHz-P5.30 0,00kHz
Ustawienie wej. Imp. dla
P5.29 |wartosci min. -100,0%-+100,0% 0,0%
Wartos¢ max .na wejsciu
P5,30 [impulsowym P5.28-100,00kHz 50,00k
Hz
Warto$¢ maksymalna na
P5,31 |wejéciu impulsowym -100,0%-+100,0% 0,0%
Czas filtrowania wejscia
P5.32 [impulsowego 10,00s-10,00s 0,10s
ednostka na wyswietlaczu: wybor krzywej FIV
1: Krzywa 1 (2 punkty, szczegoty P5.13-P6.16)
2: Krzywa 2 (2 punkty, szczegdty P5.18-P6.21)
3: Krzywa 3 (2 punkty, szczegdty P5.23-P6.26)
14: Krzywa 4 (2 punkty, szczegéty C6.00-C6.07)
5: Krzywa 5 (2 punkty, szczegdty C6.08-C6.15)
, . Dziesietna na wyswietlaczu: wybor krzywej FIC (1-5 to samo, co
P5.33 |Wybor krzywej Fl FIv) 321
ISetna na wyswietlaczu: wybor krzywej FIA (1-5 to samo, co FIV)
ISetna na wyswietlaczu:
ednostka na wyswietlaczu: ustawienia dla FIV mniejszego od
Iminimum na wejsciu
Ustawienia dla FI 0: Warto$¢ minimalna 1:0,0&
P5.34 [mniejszego od minimum Dz_ie.sietna na wYSC\A./ietIaczu: ustawienia dla FIC mniejszego od 000
na wejéciu iminimum na w.ejsclu (0-1to s'fum(.), co FIV). -
ISetna na wyswietlaczu: ustawienia dla FIA mniejszego od
iminimum na wejsciu (0-1 to samo, co FIV).
ICzas opoznienia dla pracy
P5.35 [do przodu FWD 10,0s-3600,0s 0,0s
ICzas opéznienia dla pracy
P5.36 [do tytu REV 10,0s-3600,0s 0,0s
P5.37 [Czas opdznienia S1 10,0s-3600,0s 0,0s
0: Wysoki poziom
1: Niski poziom
P5.38 |Wybdr trybu waznosci ednostka na wyswietlaczu: FWD
dla S1 Dziesietne na wyswietlaczu: REV 0
ISetne na wyswietlaczu: S1
ITysieczne na wyswietlaczu: S2
Dziesieciotysieczne na wyswietlaczu: S3
\Wybor trybu waznosci  [0: Wysoki poziom
P5.39 [dla S2 1: Niski poziom 0
Jednostka na wyswietlaczu: S4
|Grupa parametréw G6: Terminal wyjs¢
P6.00 [Tryb zac. Wyj. MO1 1: Wyjsciowy sygnat przetgczajacy 0
0: brak sygnatu na wyjsciu
1: praca napedu AC
2: zatrzymanie po btedzie (stop)
3: wykrywanie czestotliwosci na wyjsciu FDT1
l4: osigganie zadanej czestotliwosci
5: gotowos¢ do pracy (brak sygnatu, gdy stop)
6: ostrzezenie o przecigzeniu silnika
7: ostrzezenie o przecigzeniu napedu AC
18: okreslenie zadanej wartosci licznika
9: osiggnigcie zadanej wartosci licznika
10: osiggnieta dtugos¢ w liczniku
11: ukoniczenie cyklu PLC
12: osiaggniecie skumulowanego czasu pracy
13: ograniczenie czestotliwosci
14: ograniczenie momentu
15: gotowy do pracy (RUN)
16: FIV>FIC
17: osiggniecie gérnego ograniczenia czestotliwosci
18: osiaggniecie dolnego ograniczenia czestotliwosci (brak
Isygnatu, gdy stop)
19: zbyt niskie napiecie na wyjsciu
20: ustawienia komunikacji
21: zastrzezony
22: zastrzezony
P6.01 [Funkcje MO1 23: gotowos¢ do pracy 2 (brak sygnatu, gdy stop) 321
24: osiaggniecie skumulowanego czasu zasilania
25: wykrywanie czestotliwosci na wyjsciu FDT2
26: osiaggniecie czestotliwosci 1
27: osiaggniecie czestotliwosci 2
28: osiaggniecie wartosci pradu 1
29: osiaggniecie wartosci pradu 2
30: osiggnigcie czasu
31: przekroczenie limitu pojawienia sie sygnatu na wej. FIV
32: zerowe obciagzenie
33: praca do tytu
34: prad zerowy
35: osiggniecie zbyt wysokiej temperatury modutu
36: przekroczenie czasu zadziatania oprogramowania
37: osiagnigcie dolnego ograniczenia czestotliwosci (na wyjsciu
Funkcje wyjécia [stop)
P6.02 [przekaznikowego 38: alarm na wyjsciu
39: zastrzezony 2
140: osiggniecie zadanego czasu pracy

T: Parametr moze by¢ modyfikowany. gdy naped pracuje lub jest zatrzymany
N: Parametr nie moze by¢ modyfikowany, gdy naped pracuje

]: Wartos¢ tego parametru jest aktualnie mierzona i nie mozna jej modyfikowad®




0: czestotliwos¢ robocza
[1: ustawianie czestotliwosci
2: prad na wyjsciu P8.08 [Czas 4 zatrzymywania 0,0s-6500,0s Zalezne| T
P6.07 [Wybor funkeji FOV 3: moment na wyjéciu 0 typu
f4: moc na wyjsciu P8.09 [Skok czestotliwosci 1 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 0,00Hz T
5: napiecie na wyjéciu P8.10 [Skok czestotliwosci 2 0,00Hz-czestotliwo$c maksymalna 0,00Hz | T
6 m//]sae impulsowe (100,0% dla 100,0kHz) P8.11 |Amplituda skoku 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 0,01Hz T
l8: FiC iczestotliwosci
9: zastrzezony Strefa czasu martwego N
10: diugos¢ P8.12 (dla obrotéw do 0,0s-3000,0s 0,0s
11: warto$é zliczania przodu/do tytu
12: ustawienia komunikacji P8.13 [Sterowanie do tytu 0: wtgczone 0 N
P6.08 [zastrzezony 13: predkos¢ obrotowa silnika 1: wytaczone
[14: prad na wyjsciu (100,0% dla 1000,0A) ITryb pracy, gdy 0: praca z dolnym ograniczeniem czestotliwosci N
12 ::S'sce':o:a wyjsciu(100,0% dla 1000,0v) ustawiona czestotliwo$¢  [1: stop
S - Y P8.14 |jest mniejsza od dolnego |2: Praca z zerowg predkoscig 0
P6.09 Zastr,zezony. ograniczenia
Wspétezynnik P8.15 [Kontrola odchylenia 10,00Hz-10,00Hz 0,00Hz | N
P6.10 [przesuniecia FOV -100,0%-+100,0% 0,0% ’
— ISkumulowany prég czasu N
P6.11 Wzmocr\lenle FOV -10,0%-+10,0% 1,00 P8.16 |zasilania 0h-65000h oh
201 |2t ISkumulowany prdg czasu N
2878 [P _______ P8.17 |pracy l0h-65000h oOh
(Czas opéinienia wyjscia P8.18 [Zabezpieczenie startu 0: nie 0 N
P6.17 [M0O1 10,0s-3600,0s 0,0s 1: tak
P6.18 [Czas op. Wyj. RA-RB-RC  |0,0s-3600,0s 0,0s Wartoé¢ wykrywanej N
P6.19 [Czas op. Wyj. RA-RB-RC_[0,05-3600,0s 0,05 P8.19 |czestotliwosci (FDT1) 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 50,00Hz
P6.20 [zastrzezony Histereza wykrywanej N
P6.21 |Zastrzezony P8.20 |czestotliwosci (FDT1) 10,0%-100,0% (poziom FDT1) 5,0%
(0: logika pozytywna Zakres wykrywania dla N
Wybér trybu wyjs¢ 1: logika negatywna P8.21 |osiggnietej czestotliwosci [0,0%-100,0% (czestotliwosé maksymalna) 0,0%
P6.22 [terminala Uednostki na wyswietlaczu: MO1 00 Iskok czestotliwosci
Dziesigtne na wyswietlaczu: RA-RB-RC P8.22 [podczas przyspieszaniai [0: wiaczone 0 N
IGrupa parametréw P7: Panel sterujacy i wyswietlacz zatrzymywania 1: wytaczone
Wspétczynnik korekeji Punk przetaczania czesto. N
P7.00 [zasilania 0,00-200,0 100,00 P8.25 [pomigdzy czasem 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 0,00Hz
P7.01 [Zastrzezony przy$pieszania 1a 2
0: klawisze STOP/RESET dziatajg tylko na panelu sterujacym (1 P8.26 [Punk przetaczania czestot, N
P7.02 [Klawisz STOP/RESET 1: klawisze STOP/RESET dziatajg w kazdym trybie pomiedzy czasem 10,00Hz-czestotliwoéc maksymalna 0,00Hz
I0000-FFFF izatrzymywania 1a 2
Bit400: czestotliwos¢ robocza 1 (Hz) P8.27 |[Zacisk dla JOG 0: wigczone 0 N
Bit401: czestotliwos¢ zadana (Hz) 1: wytaczone
Bit403: napigcie wyjsciowe (V) Wartos¢ wykrywanej N
Bit404: prad WYJ',S'F‘°WV (A) P8.28 |czestotliwosci (FDT2) 10,00Hz-czestotliwosc maksymalna 50,00Hz
Bit405: moc wyjsciowa (W) - -
Bit406: moment wyjsciowy (%) Hlsterez_a wyk_rywanej ) N
Parametry pracy 1 [it407: status sygnatu S na wejéciu P8.29 |czestotliwosci (FDT2) 0,0%-100,0% (poziom FDT1) 5,0%
P7.03 \wyswietlane na LED Bit408: status wyjécia MO1 1F Osiagnigcie zadanej N
Bit409: napiecie FIV (V) P8.30 |wartosci czesto. nr 1 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 50,00Hz
Bit410: napiecie FIC (V) IAmplituda osiagniecia N
Bit411: zastrzezony P8.31 [zad. wart. czesto. nr 1 [0,0%-100,0% (czestotliwo$¢ maksymalna) 0,0%
Bit412: wartoé? licznika Osiagniecie zadanej N
Bit413: dfugosc' ?licza"!a_ . P8.32 |wartosci czesto.i nr 2 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 50,00Hz
B!t414: predk(‘)sc.z obcigzeniem lAmplituda osiggniecia N
Bit415: ustawienia PID . " :
0000 FFFF izadanej wartosci 0,0%-100,0% (czestotliwosé maksymalna) 0,0%
Bit400: sprzezenie zwrotne PID P8.33 [czgstotliwosci nr 2
Bit401: faza PLC Poziom wykrywania 10,0%-300,0% N
Bit402: ustawienie czestotliwosci impulséw (kHz) P8.34 [zerowego pradu 100,0% dla nominalnego pradu silnika 5,0%
Bit403: czestotliwo$¢ robocza 2 (Hz) Czas op6znienia dla N
Bit404: pozostaty czas pracy P8.35 |pradu zerowego 0,015-600,00s 0,1s
Bit405: nap?ec?e FIV przed korekta (V) Prég przecigzenia 0,0% (bez wykrywania) N
B!t406: napigcie FIC przed korekta (V) P8.36 Jpragdowego na wyjéciu  [0,1%-300,0% ( nominalny prad silnika) 200,0%
Bit407: zastrzezony — —
Bit408: predkosé liniowa Opdznienie wykrywania [0,00s-600,00s N
Bit409: biezacy czas zasilania (godz.) P8.37 |przec. pradowego na wyj. 0,00s
Parametry pracy 1 Bit410: biezacy czas pracy (min.) P8.38 |Osiagniecie wartosci 0,1%-300,0% ( nominalny prad silnika) 100,0% N
P7.04 \wyswietlane na LED Bit411: ustawienie czestotliwosci impulséw (kHz) 0 pradu 1
Bit412: wartos¢ ustawier komunikacji IAmplituda osiagniecia  |0,1%-300,0% ( nominalny prad silnika)
Bit413: zastrzezony P8.39 |wartosci pradu 1 0,0% N
Bit414: wyswietlanie czgstotliwosci gtéwnej X (Hz) P8.40 [Osiagniecie wartosci 10,1%-300,0% ( nominalny prad silnika) 100,0%| N
Bit415: wyswietlanie czestotliwosci pomocniczej Y (Hz)
pradu 1
g?t(é)l((])-oF:FcF;stotliwos'é sadana (Hz) Amplitlu.da osiggniecia 0,1%-300,0% ( nominalny prad silnika) N
Bit401: napiecie szyny (V) P8.41 |wartosci pradu 1 0,0%
Bit402: status sygnatu S na wejéciu P8.42 |Funkcja czasowa 0: wytaczona 0,0% N
Bit403: status wyjscia MO1 1: wtaczona
Parametry zatrzymania B?t404: nap?ec?e FIV(v) 0: P8.44
L, Bit405: napiecie FIC (V) 1: FIV
F7.05 wyswietlane na LED Bitd06: zastrzezony 3 P8.43 [Zrodto czasu 2: FIC 0 N
Bit407: wartoéf’ Iifzniké 3: zastrzezony
g::igg &sit'f:fzsl.cczllczama 100% na wejsciu analogowym nawigzuje do wartosci P8.44
Bit410: predkos¢ z obciazeniem P8.44 |Podtrzymanie czasu 10,0Min-6500,00Min 0,0Min N
Bit411: ustawienia PID Dolne ograniczenie N
Bit412: ustawienie czestotliwosci impulséw (kHz) P8.45 |napiecia na wejsciu FIV_ |0,00V-P8.46 3,10V
\Wyswietlanie Gorne ograniczenie N
P7.06 [wspdtczynnika predkosci [0.0001-6.5000 1.0000 P8.46 |napiecia na wejsciu FIV  |P8.45-10.00V 6,80V
iz obcigzeniem P8.47 |Prég temp. modutu 0°C-150°C 100°C N
P7.07 [Temp. radiatora falownik |0,0°C-150,0°C - ISterowanie went. 0: wigczenie tylko podczas pracy urzadzenia N
P7.08 [Biezaca wersja 10000 - P8.48 |chtodzgcym 1: praca ciggta 0
loprogramowania Czestotliwos¢ lczestotliwo$¢ spoczynkowa (P8.51)-czestotliwosé N
Sumaryczny czas pracy P8.49 \wzbudzenia maksymalna (P0.12) 0,00Hz
P7.09 |urzadzenia I0h-65535h - Czas opdznienia N
P7.10 [zastrzezony - - P8.50 |wzbudzenia 0,0s-6500,0s 0,0s
P7.11 |Wersja oprogramowania |- - P8.51 [Czestotliwos¢ 0,00Hz-czestotliwosc wzbudzenia (P8.49) 0,00Hz N
0: 0 miejsc dziesietnych spoczynkowa
P7.12 |lloé¢ miejsc dziesietnych [1: 1 miejsce dziesietnych 1 Czas opdznienia N
na wyswietlaczu 2: 2 miejsca dziesietnych P8.52 [czgstotliwosci 0,0s-6500,00s 0,0s
3: 3 miejsca dziesietnych spoczynkowej
Sumaryczny czas zasilania Osiagniecie wartosci
P7.13 |urzadzenia I0h-65535h - P8.53 |biezacego czasu pracy 10,0Min-6500,00Min 0,0Min T
P7.14 [Sumaryczny pobdr mocy [0kW-65535kWh - Grupa parametréw P9: Biedy i zabezpieczenia
Grupa funkcji P8: Funkcje pomocnicze Ochrona przed 0: wytaczona N
Czestotliwos¢ robocza dla [0,00Hz-czestotliwosc maksymalna P9.00 |przecigzeniem silnika 1: wiaczona 1
P8.00 [trybu JOG 2,00Hz [Zabezpieczenie N
(Czas przyspieszania dla P9.01 |przecigzeniowe silnika 0,20-10,00 1,00
P8.01 ftrybu JOG 0,0s-6500,0s 20,0s spotczynnik
Czas zatrzymywania dla P9.02 [zabezpieczenia 50%-100% 80% N
P8.02 |trybu JOG 10,05-6500,0s 20,0s przecigzeniowego silnika
P8.03 |Czas 2 przy$pieszania 10,05-6500,0s Zalezne P9.03 [Zabezpieczenie 0-100 0 N
typu przepieciowe
P8.04 [Czas 2 zatrzymywania  [0,05-6500,0s Zalezne Wspétczynnik zab. N
P9.04 |przepieciowego 120%-150% 130%

typu




lednostka na wySwietlaczu: zastrzezony
0: zatrzymywanie wybiegiem

1: zatrzymanie przejscie w w tryb stop
[2: kontynuacja pracy

Dziesietna na wyswietlaczu: zastrzezony
0: zatrzymywanie wybiegiem

1: zatrzymanie przejscie w tryb stop

[2: kontynuacja pracy

Setna na wyswietlaczu: osiggniecie ustawionego czasu zasilania
(END2)

0: zatrzymywanie wybiegiem

1: zatrzymanie przejscie w tryb stop

2: kontynuacja pracy

[Tysieczna na wyswietlaczu:

0: zatrzymywanie wybiegiem

1: zatrzymanie przejscie w tryb stop

P9.05 [Zabezpieczenie 0-100 0
nadpragdowe
Wspotczynnik zab.
P9.06 |nadpradowego 100%-200% 150%
IZabezpieczenie 0: wytaczone
P9.07 |przeciwzwarciowe do 1: wigczone 1
ziemi dla wtaczonego zas.
Ilos¢ automatycznego
P9.09 |kasowania btedéw 0-20 0
Dziatanie MO1 podczas
P9.10 [automatycznego 0: brak dziatania 0
kasowania btedéw 1: dziatanie
Interwat czasowy dla
P9.11 Jautomatycznego 0,1s-100,0s 1,0s
kasowania btedow
P9.12 [Zastrzezony
IZabezpieczenie zaniku 0: wytaczone
P9.13 [fazy na wyjsciu 1: wigczone 1
P9.14 [1-szy rodzaj btedéw 0: brak btedéw -
P9.15 [2-go rodzaj btedéw 1: zabezpieczenie przemiennika -
: przecigzenie pradowe podczas przy$pieszania
3: przecigzenie pradowe podczas zatrzymywania
4: przecigzenie pradowe przy statej predkosci
I5: przekroczenie napiecia podczas przyspieszania
6: przekroczenie napiecia podczas zatrzymywania
|7: przekroczenie napiecia przy statej predkosci
8: przecigzenie bufora rezystancji
9: spadek napiecia
10: przeciazenie napedu AC
11: przeciazenie silnika
12: zastrzezony
13: zanik fazy na wyjsciu
14: przegrzanie modutu
15: btad urzgdzen zewnetrznych
16: btad komunikacji
17: btad stycznika
18: btgd pomiaru pradu
19: btad auto-tuningu silnika
120: zastrzezony
P9.16 |3-ci rodzaj btedéw 21: btad odczytu/zapisu pamigci EEPROM -
122: btad sprzetowy napedu AC
[23: zwarcie do ziemi
124: zastrzezony
125: zastrzezony
126: przekroczenie sumarycznego czasu pracy
27: zastrzezony
28: zastrzezony
129: przekroczenie sumarycznego czasu zasilania
130: obcigzenie staje sig¢ zerowe
31: przerwanie sprzezenia zwrotnego PID
140: btad ograniczenia krzywej pradu
41-43: zastrzezone
51: zastrzezony
Czestotliwos¢ dla 3-go
P9.17 |rodzaju btedéw g -
P9.18 |Prad dla 3-go rodzaju bt. |- -
P9.19 |Napiecie szyny DC dla 3- -
lgo rodzaju btedow -
Status zacisku wejs¢ dla
P9.20 |3-go rodzaju btedow - -
Status zacisku wyjs¢ dla
P9.21 |3-go rodzaju btedow - -
IStatus napedu AC dla 3-
P9.22 |go rodzaju btedéw o -
Czas zasilania dla 3-go
P9.23 |rodzaju btedéw o -
Czas pracy dla 3-go
P9.24 |rodzaju btedow - -
Czestotliwos¢ dla 2-go
P9.27 |rodzaju btedow - -
P9.28 |Prad dla 2-go rodzaju bt. |- -
P9.29 |Napiecie szyny DC dla 2- -
lgo rodzaju btedéw 3
[Status zacisku wejs¢ dla
P9.30 |2-go rodzaju btedéw o -
IStatus zacisku wyjs¢ dla
P9.31 |2-go rodzaju btedéw o -
P9.32 |Czestotliwos¢ dla 2-go -
rodzaju btedéw -
P9.33 |Prad dla 2-go rodzaju bt. -
P9.34 |Napiecie szyny dla 2-go -
rodzaju btedéw o
Status zacisku wejs¢ dla
P9.37 |1-go rodzaju btedéw - -
Status zacisku wyjs¢ dla
P9.38 |1-go rodzaju btedow - -
P9.40 |Prad dla 1-go rodzaju bt. |- -
P9.41 |Napiecie szyny DCdla 2- | -
lgo rodzaju btedéw
IStan zacisku wejs¢ po
P9.42 |pierwszym btedzie - -
IStan zacisku wyjs¢ po
P9.43 |pierwszym btedzie - -
P9.44 |Czestotliwos¢ po - -
pierwszym btedzie
ednostka na wyswietlaczu: przecigzenie silnika (OL1)
0: zatrzymywanie wybiegiem
ybér trybu dziatania po 1: zatrzymanie, przejscie w tryb stop
ystapieniu btedu nr 1 [2: kontynuacja pracy .
Dziesietna na wyswietlaczu: zastrzezona
ISetna na wyswietlaczu: zanik fazy na zasilaniu (LO)
[Tysieczna na wyswietlaczu: btad urzadzen zewnetrznych (EF)
P9.47 Dziesieciotysieczna na wyswietlaczu: btad komunikacji (CE) 00000
Jednostka na wyswietlaczu: zastrzezony
0: zatrzymywanie wybiegiem
Dziesigtna na wy$wietlaczu: btad zapisu/odczytu pamieci
EEPROM
ybor trybu dziatania po 0: zatrzymyv@nie wY'bifegiem
ystapieniu btedu nr 2 1: zatrzymanlle,. przejscie w tryk? stop
ISetna na wyswietlaczu: zastrzezona
[Tysieczna na wyswietlaczu: zastrzezona
P9.48 00000

Dziesieciotysieczna na wyswietlaczu: przekroczenie ustawionego

czasu pracy (END1)

P9.49 Wybdr trybu dziatania po 2: kontynuacja pracy z 7 % wartosci czestotliwosci nominalnej 00000 N
[wystapieniu btedu nr 3 isilnika i powrdt do ustawionej czestotliwosci, gdy silnik odzyska
lobcigzenie
Dziesieciotysieczna na wyswietlaczu: utrata sprzezenia
zwrotnego przez PID
0: zatrzymywanie wybiegiem
1: zatrzymanie, przejécie w tryb stop
2: kontynuacja pracy
P9.50 |[Zastrzezony
0: biezaca czestotliwos¢
1: zadana czestotliwos¢
IWybor czestotliwosci dla |2: gérne ograniczenie czestotliwosci
P9.54 [kontynowania pracy 3: dolne ograniczenie czestotliwosci 0 N
l4:przywrdcenie czestotliwosci w przypadku
nieprawidtowosci
Przywracanie
P9.55 |czestotliwosci w 60,0%-100,0% 100,0% N
przypadku
nieprawidtowosci
P9.56 [Zastrzezony
P9.57 [Zastrzezony
P9.58 [Zastrzezony
Wybor dziatania po 0: brak dziatania N
P9.59 [zaniku zasilania 1: zmniejszenie predkosci 0
2: zatrzymanie
Wspdtczynnik N
P9.60 |zatrzymania po zaniku 0,0%-100,0% 100,0%
lzasilania
ICzas reakcji w przypadku N
P9.61 [zaniku zasilania 0,0s-100,00s 0,50s
Warto$¢ zmiany napiecia [60,0%-100,0% (standardowe napiecie szyny) N
P9.62 |dla reakcji po zaniku 80,0%
lzasilania
P9.63 |Ochrona po spadku 0: wytaczona 0 N
lobcigzenia do zera 1: wigczona
Poziom wykrywania N
P9.64 |spadku obcigzenia do 0,0%-100,0% 10,0%
izera
ICzas wykrywania spadku N
P9.65 |obcigzenia do zera 0,0-60,0s 1,0s
P9.67 [Zastrzezony N
P9.68 |[Zastrzezony N
P9.69 [Zastrzezony N
P9.70 [Zastrzezony N
Grupa parametréw PA: Funkcje sterowania procesem dla PID
0: PA.O1
1: FIV
\Wybor zrédta zadawania [ FIC
PA.00 [PID 3: Zastrzezony 0 N
[4: Impuls (S3)
I5: Ustawienia komunikacji
6: Multi speed
PA.01 [Zadawanie cyfrowe PID  |0,0%-100,0% 50,0% N
0: FIV
1: FIC
2: Zastrzezony
3: FIV-FIC
s . - 14: Impuls (S3)
Ra0Z f\:\i‘i’;:gzﬁgma I5: Ustawienia komunikacji 0 N
6: FIV+FIC
7: Max (FIV, FIC)
8: Min (FIV, FIC)
PA.03 [Kierunek dziatania PID  [0: dodatni 0 N
1: ujemny
Zakres sprzezenia N
PA.04 |zwrotnego PID 0-65535 1000
PA.O5 [Przyrost cztonu 0,0-100,0 20,00 N
proporcjonalnego
PA.06 |Czas catkowania 0,01s-10,00s 2,00s N
PA.07 |Czas rozniczkowania 0,000s-10,000s 0,000s N
ICzestotliwosc¢ odciecia 0,00-czestotliwos¢ maksymalna 2,00Hz N
PA.08 [dla dziatania PID do tytu
PA.09 [Limit odchylenia PID 0,0%-100,0% 0,0% N
PA.10 [Limit rézniczkowania PID |0,0%-100,0% 0,10% N
PA.11 |Czas zmiany ustawien PID |0,00-650,00s 0,00s N
ICzas filtra sprzezenia N
PA.12 |zwrotnego PID 0,00-60,00s 0,00s
PA.13 |Czas filtra wyj. PID 0,00-60,00s 0,00s [ N
PA.14 |Zastrzezony
Wzmocnienie N
PA.15 |proporcjonalne Kp2 0,0-100,0 20,0
PA.16 |Czas catkowania Ti2 0,01s-10,00s 2,00s N
(Czas rézniczkowania Td2 N
PA.17 0,000s-10,000s 0,000s
IWarunki przetaczania 0: bez przetaczania
PA.18 [parametréw PID 1: przetaczyc przez S 0 N
2: automatyczne przetaczanie w oparciu o odchylenie
Parametr przetaczania N
PA.19 |PID dla odchylenia 1 0,0%-PA .20 20,0%
Parametr przetaczania N
PA.20 |PID dla odchylenia 2 PA.19-100,0% 80,0%
PA.21 |Warto$¢ poczgtkowa PID |0,0%-100,0% 0,0% N
ICzas wstrzymania
PA.22 |wartosci poczatkowej 0,00-650,00s 0,00s N




Maksymalne odchylenie
pomiedzy dwoma

Czas przys$p. izatrzym.

PA.23 |wyjsciami PID w dziataniu [0,00%-100,00% 1,00% N
do przodu
Maksymalne odchylenie
pomiedzy dwoma wyj.  [0,00%-100,00%
PA.24 [PID w dziataniu do tytu 1,00% N
ednostka na wyswietlaczu: catkowanie odseparo wane
0: Nieaktywne
1: Aktywne
Wtasciwosci cztonu Dziesietna na wyswietlaczu: zatrzymanie catkowania po
PA.25 [catkujacego PID osiggnieciu na wyjsciu ustawionej wartosci 00 N
0: kontynuacja pracy z catkowaniem
1: wstrzymanie catkowania
\Wartos¢ wykrywania 10,0% brak analizy utraty sprzezenia
PA.26 [zaniku sprzezenia 10,1%-100,0% 0,0% N
zwrotnego PID
ICzas wykrywania zaniku
PA.27 [sprzez. zwrotnego PID  |0,0s-20,0s 0,0s N
Dziatanie PID po 0: wytaczenie PID po zatrzymaniu
PA.28 [zatrzymaniu 1: dziatanie PID po zatrzymaniu 0 N
|Grupa parametréw Pb: Czestotliwosc r , dtugosc i zli
[Tryb czestotliwosci I0: powiazania z czestotliwoscia gtéwna N
Pb.00 [rezonansowej 1: powigzana z czestotliwoscig maksymalng 0
Pb.01 [Amplituda czestotliwosci N
rezonansowej 10,0%-100,0% 0,0%
Pb.02 [Skok czestotliwosci 10,0%-50,0% 0,0% N
rezonansowej
ICykl czestotliwosci
Pb.03 |rezonansowej 10,1s-3000,0s 10,0s N
\Wspotczynnik wzrostu
Pb.04 [fali tréjkatnej 0,1%-100,0% 50,0% N
Pb.05 |[Ustawienie dtugosci I0m-65535m 1000m N
Pb.06 |Dtugosé biezgca I0m-65535m om N
Pb.07 |Liczba impulséw na metr |0,1-65535 1000 N
Pb.08 |Ustawienie wartosci 1-65535 1000 N
licznika
Pb.09 [Wartos¢ zadana licznika  [1-65535 1000 N
|Grupa parametréw Pc: Param etry multi speed i funkcje PLC
PC.00 [Multi speed 0 [100,0%-100,0% 0,0% N
PC.01 [Multi speed 1 1-100,0%-100,0% 0,0% N
PC.02 |Multi speed 2 -100,0%-100,0% 0,0% N
PC.03 [Multi speed 3 -100,0%-100,0% 0,0% N
PC.04 [Multi speed 4 -100,0%-100,0% 0,0% N
PC.05 |Multi speed 5 -100,0%-100,0% 0,0% N
PC.06 |Multi speed 6 -100,0%-100,0% 0,0% N
PC.07 |Multi speed 7 -100,0%-100,0% 0,0% N
PC.08 |Multi speed 8 -100,0%-100,0% 0,0% N
PC.09 [Multi speed 9 [100,0%-100,0% 0,0% N
PC.10 [Multi speed 10 1100,0%-100,0% 0,0% N
PC.11 |Multi speed 11 -100,0%-100,0% 0,0% N
PC.12 [Multi speed 12 -100,0%-100,0% 0,0% N
PC.13 |Multi speed 13 -100,0%-100,0% 0,0% N
PC.14 |Multi speed 14 -100,0%-100,0% 0,0% N
PC.15 |Multi speed 15 -100,0%-100,0% 0,0% N
0: zatrzymanie po wykonaniu jednego cyklu
1: utrzymywanie wartosci po wykonaniu jednego cyklu 0 N
PC.16 [Tryb pracy PLC 2: powtorzenie po wykonaniu petnego cyklu
Jednostka na wyswietlaczu: praca po zaniku zasilania
0: nie
1: tak
PC.17 |Wybor trybu pracy PLC  |Dziesietna na wyswietlaczu: praca po zatrzymaniu 00 N
0: nie
1: tak
PC.18 [Czas pracy PLC dla pkt. 0 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h)
Czas przy$p. izatrzym.
PC.19 |PLC dla pkt. 0 0-3 0
PC.20 [Czas pracy PLC dla pkt. 1 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N
ICzas przysp. izatrzym. N
PC.21 [PLC dla pkt 1 0-3 0
PC.22 [Czas pracy PLC dla pkt. 2 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N
(Czas przys$p. izatrzym. N
PC.23 |PLC dla pkt. 2 0-3 0
PC.24 [Czas pracy PLC dla pkt. 3 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N
(Czas przysp. izatrzym. N
PC.25 [PLC dla pkt. 3 0-3 0
PC.26 [Czas pracy PLC dla pkt. 4 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N
(Czas przys$p. izatrzym. N
PC.27 [PLC dla pkt 4 0-3 0
PC.28 [Czas pracy PLC dla pkt. 5 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N
(Czas przysp. izatrzym. N
PC.29 |PLC dla pkt. 5 0-3 0
PC.30 [Czas pracy PLC dla pkt. 6 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N
(Czas przysp. izatrzym. N
PC.31 [PLC dla pkt 6 0-3 0
PC.32 (Czas pracy PLC dla pkt. 7 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N
(Czas przysp. izatrzym. N
PC.33 |PLC dla pkt 7 0-3 0
PC.34 [Czas pracy PLC dla pkt. 8 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N
(Czas przysp. izatrzym. N
PC.35 [PLC dla pkt . 8 0-3 0
PC.36 [Czas pracy PLC dla pkt. 9 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N
ICzas przysp. izatrz. PLC N
PC.37 |dla pkt. 9 0-3 0
PC.38 [Czas pracy PLC pkt. 10  |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N
ICzas przysp. i zatrz. PLC N
PC.39 [dla pkt. 10 0-3 0
PC.40 [Czas pracy PLC pkt. 11  |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N
ICzas przyspieszania i N
PC.41 jzatrz. PLC dla pkt. 11 0-3 0
PC.42 [Czas pracy PLC pkt. 12 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h)
(Czas przysp. izatrzym.
PC.43 |PLC dla pkt. 12 0-3 0 N
PC.44 (Czas pracy PLC pkt. 13 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N
(Czas przys$p. izatrzym. N
PC.45 [PLC dla pkt. 0 13 0-3 0

PC.47 |PLC dla pkt. 14 0-3 0 N
PC.48 |Czas pracy PLC pkt. 15 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N
Czas przys$p. izatrzym.
PC.49 |PLC dla pkt 15 0-3 0 N
PC.50 |Wybor jednostki czasu  [0: s (sekundy) 0 N
pracy PLC 1: h (godziny)
0: ustawiane przez PC.00
1: FIV
2: FIC
Zadawanie parametrow [3: zastrzezony
PC.51 |dla pkt. referencyjnego O [4: ustawienia impulsu 0 N
5: PID
Ustawiany za pomoca czestotliwosci zadanej (P010),
modyfikowany przyciskami UP/DOWN
IGrupa p réw PD: y i j
Pednostka na wyswietlaczu: MODBUS
0: 300BPS
1: 600BPS
2: 1200BPS
3: 2400BPS
4: 4800BPS
PD.00 [Predkos¢ transmisji I5: 9600BPS 0005 N
6: 19200BPS
7: 384000BPS
8: 576000BPS
9: 115200BPS
Dziesietna na wyswietlaczu: zastrzezony
Setna na wyswietlaczu: zastrzezony
[Tysieczna na wyswietlaczu: zastrzezone
0: bez sprawdzania, format danych <8, N, 2>
1: sprawdzanie parzystosci, format danych <8, E, 1>
2: sprawdzanie nieparzystosci, format danych <8, O, 1>
PD.01 [Format danych 13: brak sprawdzania, format danych <8, N, 1> wazny dla o] N
Modbus
PD.02 |[Adres lokalny 1-247, 0: adres ramki 1 N
PD.03 [Opdznienie odpowiedzi  [0ms-20ms 2 N
PD.04 [Czas przerwy w 0,0 (nieaktywny), 0,1s-60,0s 0,0 N
komunikacji
Jednostka na wyswietlaczu: protokét Modbus
0: niestandardowy protokét Modbus
PD.05 [Wybdr protokotu 1: standardowy protokdt Modbus 1 N
Modbus Dziesietna na wyswietlaczu: zastrzezony
Rozdzielczo$¢ dla odczytu |0: 0,01A N
PD.06 [danych w komunikacji 1:0,1A 0
IGrupa parametréw PE: zastrzezona
IGrupa parametrow: Kody funkcji zdefini przez uzytk ik
PP.00 |Hasto uzytkownika 0-65535 0 N
0: nie przywracaé
1: przywrdcenie ustawien oprocz parametréw silnika
Przywrdcenie ustawieri  [2: usunigcie zapiséw
PP.01 |[domysinych 13: przywrdcenie ustawien poczatkowych 0 T
4: przywrdcenie ustawien uzytkownika
IGrupa parametréw CO: Sterowanie i ograni ia parametrow’
C0.00 [Wybor sterowania 0: sterowanie predkoscia 0 T
predkos¢/moment 1: sterowanie momentem
0: ustawienia cyfrowe (C0.03)
1: FIV
ybér zrédta zadawania [2: FIC T
C0.01 [sterowania momentem  [3: zastrzezony 0
4: ustawienia impulsu
I5: ustawienia komunikacji
6: MIN (FIV, FIC)
[7: MAX (FIV,FIC)
C0.03 [Ustawienia momentu -200,0%-200,0% 150,0% N
Czestotliwos¢
C0.05 [maksymalna dla obrotéw [0,00Hz-czestotliwosc maksymalna I50,00Hz N
do przodu w sterowaniu
momentem
Czestotliwos¢
C0.06 [maksymalna dla obrotéw [0,00Hz-czestotliwo$c maksymalna 50,00Hz N
do tytu w sterowaniu
momentem
C0.07 [Czas przyspieszania dla  [0,00s-650,00s 0,00s T
sterowania momentem
C0.07 [Czas zatrzymywania dla  [0,00s-650,00s 0,00s T
sterowania momentem
IGrupa parametréw C1-C4: Zastrzezone
\Grupa parametréw C5” P y opty ji sterowania
Przetacznik gornego
C5.00 [ograniczenia PWM 10,00Hz-15,00Hz 12,00Hz N
C5.01 [Tryb modulacji PWM 0: modulacja asynchroniczna o] N
1: modulacja synchroniczna
ybor trybu 0: brak kompensacji N
C5.02 [kompensacji strefy 1: tryb kompensacji nr 1 1
martwej 2: tryb kompensacji nr 2
Losowa gtebokos¢ PWM |0: niedozwolona N
C5.03 1-10: losowa gtebokos$¢ czestotliwosci brzegowej PWM 0
C5.04 [Szybki limit 0: Nieaktywny 1 N
1: Aktywny
Biezgce wykrywanie N
C5.05 [kompensacji 0-100 5
C5.06 [Prog spadku napiecia 60,0%-140,0% 100,0% N
ybor trybu 0: brak optymalizacji
C5.07 [optymalizacji SFVC 1: tryb optymalizacji nr 1 1 N
2: tryb optymalizacji nr 2
IGrupa parametréw P6: Ustawienia krzywej Fl ( Fl jest FIV lub FIC)
Minimalna wartoé¢
C6.00 [krzywej Fl 4 na wejsciu  |-10,00V-C6.02 0,00V N
C6.01 [Ustawienie krzywej FI4 [-100,0%-+100,0% 0,0% N
na wejsciu
C6.02 [Przegiecie nr 1 krzywej FI|C6.00-C6.04 3.00v N
4 na wejsciu
Ustawienie przegiecia nr N
C6.03 [1 krzywej FI 4 na wejsciu [-100,0%-+100,0% 30,0%
C6.04 [Przegiecie nr 2 krzywej F1|C6.02-C6.06 3.00v N

4 na wejsciu




Ustawienie przegiecia nr N 1: obw. wyj. uziemiony lub zwarty 1: wyeliminowac usterki zewn,
C6.05 |2 krzywej Fl 4 na wejsciu |-100,0%-+100,0% 60,0% 2: brak auto-tuningu silnika 2: wykona¢ auto-tuning silnika
Maksymalna wartos¢ N 3: zbyt krétki czas przyspieszania 3: zwiekszyé czas przysp.
C6.06 [krzywej FI 4 na wejéciu__|C6.06-10,00V 10,00v 4: reczne wzmocnienie momentu 4: ustawi¢ ponownie reczne
C6.07 Ustaw.i,erfie krzywej FI 4 \-100,0%-+100,0% 100,0% | N lub krzywa V/F sg niewtasciwe wzm. momentu lub krzywa V/F
na'V\./eruu — 5: zbyt niskie napiecie 5: ustawi¢ wartos¢ napiecia do
M|n|m§|na wartosc” . N Przecigzenie 6: podczas operacji startu silnik sie | normalnego zakresu
C6.08 |krzywej FI 5 na wejsciu  [-10,00V-C6.10 0,00V . L .
—— = podczas 0oc1 obraca 6: wybra¢ funkcje $ledzenia
C6.09 |Ustawienie krzywej FI5 [-100,0%-+100,0% -100,0% N . . L. - -
ha wejéciu przyspieszania 7: nagiAe obC|§zen|e podczas p‘ref:lkosu lub uruch(?mlenle
C6.10 |Przegiecie nr 1 krzywe] FI [C6.08-C6.12 300V | N przyspieszania o silnika po zatrzymaniu
5 na wejsciu 8: przemiennik czestotliwosci ma 7: usuna¢ dodatkowe obcigz.
Ustawienie przegiecia n zbyt matg moc 8: zastosowac falownik wiekszy
€6.11 |1 krzywej FI 5 na wejéciu |-100,0%-+100,0% 30,0% | N 1: obw. wyj. uziemiony lub zwarty | 1: wyeliminowac usterki zewn.
€6.12 |Przegiecie nr 2 krzywej FI [C6.10-C6.14 6.00V N Przecigzenie 2: brak auto-tuningu silnika 2: wykonac¢ auto-tuning silnika
5 na wejéciu podczas 3: zbyt krotki czas zatrzymywania 3: zwiekszy¢ czas zatrzymywani
Ustawienie przegiecia nr zatrzymywania 4: zbyt niskie napiecie 4: ustawi¢ wartos¢ napiecia do
C6.13 [2 krzywej FI 5 na wejsciu |-100,0%-+100,0% 30,0% N 5: nagte obciazenie podczas normalnego zakresu
Maksymalna warto$¢ oc2 zatrzymywania 5: usuna¢ dodatkowe obcigzen
C6.14 [krzywej FI5 na wejéciu_ |C6.12-10,00V 10,00V N 6: brak modutu hamujacego i 6: zamontowa¢ modut hamujacy
C6.15 |Ustawienie krzywej FI -100,0%-+100,0% 100,0% N rezystora hamujgcego i rezystor hamujacy
€6.16 [Skok dla FIV 100,0%-+100,0% 0,0% N 1: obwéd wyjéciowy uziemiony lub | 1: wyeliminowaé usterki
C6.17 [Skok amplitu dla wej. FIV |0,0%-100,0% 0,5% N zwarty zewnetrzne
C6.18 [Skok dla FIC 100,0%-+100,0% 0,0% N 2: nie wykonano auto -tuningu 2: wykonaé auto-tuning silnika
€6.19 [Skok amplitu. dla wej. FIC |0,0%-100,0% 0,5% N Przecigzenie silnika 3: ustawi¢ warto$¢ napiecia do
(Grupa parametréw CC: Korekta FI/FO przy statej 0C3 | 3: zbyt niskie napiecie normalnego zakresu
CC.00 |Mierzone nap. FIVnr1 |0,500-4,000V N predkosci 4: nagte obcigzenie podczas pracy 4: usuna¢ dodatkowe obcigzenie
CC.01 |Wyswietlane nap FIV nr 1 [0,500-4,000V N 5: przemiennik czestotliwosci ma 5: zastosowac przemiennik
CC.02 Mielrzone nap. FlVnr2 16,000-9,999v N zbyt matq moc czgstotliwoéci o wyzszej mocy
CC.03 WYSWie“ nap. FlVnr2  16,000-9,999V N 1: zbyt duze napiecie wyjéciowe 1: ustawi¢ warto$¢ napiecia do
EE Mleyrz_one nap. FiCnr1 10,500-4,000v N Zbyt duze 2: sita zewnetrzna napedza silnik normalnego zakresu
el Wyswmtlane nap FIC nr 1 [0,500-4,000v N napiecie 3: zbyt dtugi czas przy$pieszania 2: usungc site zewnetrzna lub
EE0G M|erz<_:ne nap. FIVr2 _16,000-9,999V N podczas 4: brak modutu hamujacego i zamontowac rezystor hamujgcy
CC.07 |[Wyswietlane nap FIC nr 1 |0,500-4,000V L N . . . - ,
2 Zmienia przyspieszania oul rezystora hamujacego 3: zwiekszy¢ czas przysp.
EEE Zastrze%ony ne X 4: zamontowa¢ modut hamujacy
CC.09 [Zastrzezony fabrycz N i rezystor hamuiac
- Y Jacy
CC.10 Zastrzezony nie N 1: zbyt duze napiecie wyjsciowe 1: ustawi¢ wartos¢ napiecia do
CC.11 |Zastrzezony N Zbyt dus 5 "{y pie ij ik | K pie
CC.12 gadane napieie FOV nr 1 500-4,000V N giscle 3. syt dhg]coassatraymywania | 2 usunaé o sewnetrang ub
CC.13 |[Mierzone nap. FOV nr 1 |0,500-4,000V N : ) . X ) R
CC.14 [Zadane napiecie FOV nr 2 6,000-9,999V N podczas . 4: brak modutu 'hamumcego i zamontowac rt?zystor hamUJ:ilcy
CC.15 |Mierzone nap. FOV nr 2 [6,000-9,999V N zatrzymywania ou2 rezystora hamujacego 4 zamontowac_modui hamujacy
CC.16 |Zastrzezony N i rezystor hamujacy
Gl eony N Zbyt duze 1: zbyt duze napiecie wyjsciowe 1: ustawi¢ warto$¢ napiecia do
CC.18 [Zastrzezony N napiecie przy 2: sita zewnetrzna napedza silnik normalnego zakresu
CC.19 [zastrzezony N statej predkosci ou3 2: usungc site zewnetrzna lub
Grupa parametréw D0: Parametry monitorowania zamontowac rezystor hamujacy
Kod Nazwa parametru Jednostka Btad zasilania Napiecie wejsciowe jest poza Ustawi¢ wartos$¢ napiecia do
funkgji POFF | dopuszczalnym zakresem normalnego zakresu
D0.00 Czestotliwo$¢ robocza(Hz) 0,01Hz 1: chwilowa awaria zrédta zasilania
D0.01 Czestotliwo$¢ zadana(Hz) 0,01Hz 2: napiecie wejéciowe 1: wykasowac btad
D0.02 Nap?ec?e szyny(V) 0.1v przemiennika czestotliwosci jest 2: ustawi¢ warto$¢ napiecia do
D0.03 Napigcie szyny(V) v poza dopuszczalnym zakresem normalnego zakresu
D0.04 Prad wwsgowy(A) 0.01A 3: niewtasciwe napiecie szyny DC 3,4,5,6,: skontaktowac sie z
DO'05 Moc wyjsc.l'ov_va(kW) 0.1kw 4: nieprawidtowa praca mostka dostawca
RO6 Mngnt wascn9)A{y(%) 0.1% prostowniczego i bufora rezystora
D0.07 Stan na wejsciu dla wejs¢ cyfrowych S 1 Brak napiecia I 5: niewt. praca plyty gt. napedu
D0.08 Stan na wyjsciu dla M01 1 . s
2 6: niewtasciwa praca obwodu
D00 Napigcie FIV(V) 0.01v sterujgcego przemiennika
D0.10 Napigcie FIC(V) 0,01V - — — ———
DO Zastrzezony 1: zbyt duze obcigzenie silnika lub 1: zmniejszy¢ obcigzenie silnika i
D012 Wartost licznika 1 Przeciazenifalo zatrzymanie silnika sprawdzic¢ stan czesci mechani.
D013 Diugosd 1 whnika oL2 2: przemiennik czestotliwosci ma 2: zastosowac przemiennik
D014 Prodkost z oboigzeniem 1 zbyt matg moc czestotliwosci o wyzszej mocy
D015 Ustawienia PID 1 1: niewfasciwe ustawienie P9.01 1: ustawi¢ prawidtowa w P9.01
D0.16 Sprzezenie zwrotne PID 1 Przecigzenie 3: zbyt duze obcigzenie silnika lub 2: zmniejszy¢ obcigzenie silnika i
D017 Stan PLC 1 silnika zatrzymanie silnika sprawdzi¢ stan czesci
D0.18 Czestollwose wejsciowa impulsow 0,01kHz OLL | 4: falownik ma zbyt mata moc mechanicz.
D0.19 Zastrzezony 3: zast. fal. o wyzszej mocy
D0.20 Pozostaly czas pracy 0,1Min 1: niewfasciwe potaczenie 1: wyeliminowa¢ btedy
D0.21 Napiecie FIV przed korektg 0,001V Zanik fazy na przewodoéw falownika potaczenia
D0.22 Napiecie FIC przed korektg 0,001V zasilaniu 2: niestabilnos$¢ napiecia 2: sprawdzic¢ stan uzwojenia
D0.23 Zastrzezony (zastrzezony) tréjfazowego na wyjsciu falownika | silnika tréjfazowego
D0.24 Predkosc¢ liniowa 1m/Min Lo 3: niewt. praca ptyty gtéwnej 3: skontaktowac sie z dostawca
D0.25 Czas biezacy 1Min napedu
D0.26 Biezacy czas pracy 0,1Min 4: uszkodzenie modutu
DO0.27 Impuls wejsciowy 1Hz 1: zbyt wysoka temp. otoczenia 1: obnizy¢ temp. otoczenia
D0.28 Ustawienia komunikacji 0,01& Przegrza- nie 2: zapchany filtr powietrza 2: oczyscié filtr powietrza
D0.29 Zastrzezony modutu OH 3: uszkodzenie wentylatora 3: wymieni¢ wentylator na nowy
D0.30 Zastrzezony 4: uszkodzenie rez. term. modutu | 4: wymieni¢ rezystor termiczny
D0.31 Czgstotliwos¢ zewnetrzna Y 0,01Hz 5: uszkodzenie modutu falownika | 5: wymieni¢ modut falownika
D0.32 Podglad wartosci adresu w pamigci 1 Btad urzadzen EF 1: btad sygnatu zewnetrznego na
D0.33 Zastrzezony zewn. wejsciu X Skasowac operacje
D0.34 Temperatura silnika 1°C 2: btad sygnatu zewn. na wej. 1/O
RO Moment zadany 0.1% 1: nieprawidtowe dziatanie 1: Sprawdzi¢ potgczenie
D053 Zastrzezony komputera nadrzednego kablowe z komputerem
D0.37 Kat wspdtczynnika mocy 0,1 i . . . " .
D0.38 Zastrzezony o 2: uszk«f;dzer'\le przewodow 2: sprawﬁzm pofaczenle kablol\{ve
D039 Napiedie zadane po oddzieleniu VIF v Btad komunikacj kom_umka’cyjnych o 3: ustawi¢ prawidtowa wartos¢
D0.40 Napiecie wyjsciowe po oddzieleniu V/F v CE 3: niewtasciwe ustawienie P0.28 w P0.28
D0.41 Zastrzezony 4: Niewtasciwe ustawienie 4: ustawi¢ prawidtowe
D0.42 Zastrzezony parametréw w grupie kodéw PD parametry komunikacji
D0.43 Zastrzezony Bfad 1: niewfasciwa praca ptyty gtéwnej | 1: wymienic¢ uszkodzone
DO0.44 Zastrzezony przekaznika rAy napedu elementy na nowe
D0.45 Kod biezgcego btedu 0 2: uszkodzenie przekaznika 2: wymieni¢ przekaznik
8. Sprawdzanie btedow i zapobieganie ich powstawaniu Btad 1: uszkodzenie czujnika Halla 1: wymienic czujnik na nowy
Nazwa btedu | Symbol Mozliwe powody powstania Propozycja rozwigzania wykrywania IE 2: uszkodzenie obwodu napedu 2: wymienic uszkodzone
na pradu elementy na nowe
panelu 1: parametry silnika nie s3 zgodne | 1: wprowadzi¢ parametry silnika
1: obwdd wyjsciowy uziemiony lub | 1: wyeliminowaé usterki zewn. Btad auto- TE z umieszczonymi na tabliczce z oparciu o dane z tabliczki
zwarty 2: zamontowac¢ dtawik i filtr tuningu silnika znamionowej znamionowej
Ochrona 2: zbyt dtugie przewody silnikowe wyjsciowy 2: uptynat czas wykonania auto - 2: sprawdzi¢ potaczenie kablowe
falownika 3: przegrzanie modutu 3: sprawdzic filtr powietrza i tuningu silnika z przemiennikiem
4: przerwa na potfgczeniu wentylator
ocC 5: uszkodzenie ptyty gtéwnej 4: sprawdzi¢ i poprawi¢
6: uszkodzenie ptyty ster. napedu | potgczenia kablowe
7: uszkodzenie modutu 5,6,7: skontaktowac sie z firma
przemiennika




Btad odczytu na Uszkodzenie chipu pamieci Wymieni¢ element na nowy
EEPROM EEP EEPROM
Uszkodze- 1: wykona¢ odpowiednie dla
nie sprzetowe 0OuUOC | 1: zbyt wysokie napiecie tego zjawiska czynnosci
falownika 2: przeciagzenie pradowe obstugowe
2: wykona¢ odpowiednie dla
tego zjawiska czynnosci
obstugowe
Btad zwarcia GND Silnik jest w stanie zwarcia z Wymieni¢ przewody
uziemienia uziemieniem
Przekr. tacznego Ustawiony czas pracy zostat Wyczyscic zapisy czasu pracy, za
czasu pracy END1 | przekroczony pomoca funkgji inicjalizacji
parametréw
Przekr. tacznego Ustawiony czas zasilania zostat Wyczyscic zapisy czasu pracy, za
czasu zasilania EDN2 | przekroczony pomoca funkgji inicjalizacji
parametréw
Zerowe Przemiennik czestotliwosci pracuje | Sprawdzi¢ czy obcigzenie jest
obcigzenie LOAD | z obcigzeniem mniejszym, niz odfaczone lub poprawnos¢ par.
ustawione w kodzie funkcji P9.64 w kodach funkcji P9.64 i P9.65.
Zanik sprzezenia Sygnat sprzezenia zwrotnego PID Sprawdzi¢ sygnat sprzezenia
zwrotnego PIDE | jest mniejszy niz ustawiony w zwr. PID lub prawidtowo ustawi¢
kodzie funkcji PA.26. wartos¢ w PA.26
Btad 1: obcigzenie silnika jest zbyt duze | 1: zmniejszy¢ obcigzenie silnika i
przekroczenia lub zablokowanie wirnika w silniku | sprawdzi¢ parametry
ogr. impulséw 2: przemiennik czestotliwosci ma mechaniczne silnika
CBC zbyt matg moc 2: zastosowac przemiennik
czestotliwosci o wiekszej mocy
1: nieprawidtowe par. enkodera 1: wymieni¢ enkoder na wtasci.
Zbyt duze 2: brak auto-tuningu silnika 2: wykonac auto-tuning silnika
odchylenie 3: zbyt duze parametry odchylenia | 3: ustawi¢ prawidfowe warto$¢
predkosci ESP predkosci, ustawiane w kodach w kodach funkcji P9.69 i P9.70 w
funkcji P9.69 i P9.70 oparciu o biezagce warunki
1: nieprawidtowe parametry 1: wymieni¢ enkoder na
enkodera wtasciwy
2: brak auto-tuningu silnika 2: wykonac¢ auto-tuning silnika
Zbyt duza oSP 3: zbyt duze wartosci par. 3: ustawi¢ prawidtowe wartos¢
predkosé silnika wykrywania przekroczenia w kodach funkcji P9.69 i P9.70 w
predkosci sprawdzi¢ P9.69i P9.70 | oparciu o biezgce warunki

9. Wspdlne btedy i

dziatania zapobiegawcze

zasilania

L.p. Btad Powody powstawania Propozycje rozwigzania
1: brak zasilania przemiennika czestotliwosci
lub zbyt niskie napiecie zasilajace
\Wyswietlacz nie dziata,[2: ptyty sterujacej 1: sprawdzic¢ Zzrédto zasilania
1 pomimo wiaczonego |3: uszkodzenie mostka prostowniczego 2: sprawdzi¢ napiecie szyny

sterujacej z ptytg gtdwna

4: ptyta sterujgca na panelu jest uszkodzona
I5: nieprawidtowe potaczenie kablowe ptytki

3: skontaktowac sie z dostawca

Wyswietlacz pokazuje
2 ,2000” po wtaczeniu
zasilania

sterujacej z obwodem napedu
13: uszkodzenie silnika lub przewdd
isilnikowych

4: uszkodzenie czujnika Halla

lczestotliwosci

1: uszkodzenie potaczenia kablowe ptytki

2: uszkodzenie elementow ptytki sterujacej

I5: zbyt mata moc na wejsciu przemiennika

skontaktowac sie z dostawca

Wyswietlacz pokazuje
GND po wigczeniu
3 zasilania

1: zwarcie do uziemienia silnika lub
przewoddw silnikowych

2: uszkodzenie przemiennika czestotliwosci

1: dokonaé¢ pomiaru stanu
izolacji przewodéw
lomomierzem

2: skontaktowac sie z dostawca

Po wiaczeniu zasilania
falownik pracuje
normalnie ale po

4 uruchomieniu od razu
sie zatrzymuje i

pokazuje ,2000” na
wyswietlaczu

wirnika silnika

stanie zwarcia

1: uszkodzenie wentylatora lub zablokowanie

2: przewody z terminala zewnetrznego sa w

1: wymieni¢ wentylator na
nowy

2: sprawdzi¢ stan pofaczenia i
\w razie potrzeby wymienié¢
przewody na nowe

Btad przegrzania
modutu OH, czesto sie
5 powtarzajacy

brzegowa
[filtra powietrza

przemiennika czestotliwosci (tacznik
ftermiczny, etc)

1: zbyt wysoko ustawiona czestotliwosé
2: uszkodzenie wentylatora lub zapchanie

13: uszkodzenie elementéw wewnetrznych

1: zmniejszy¢ czestotliwosé
brzegowa (P0.17)

2: wymieni¢ wentylator na
nowy i oczyscic filtr powietrza
3: skontaktowac sie z dostawca

Silnik sie nie obraca sig

mimo pracujacego
przemiennika
czestotliwosci

\w przemienniku czestotliwosci

iz ptyta gtdwna

1: sprawdzi¢ silnik i potaczenie kablowe silnika
2: niewfasciwe ustawienie parametréw silnika

3: nieprawidtowe potgczenie ptytki sterujacej

1: sprawdzi¢ stan potaczenia
kablowego, pomiedzy
przemiennikiem czestotliwosci
la silnikiem

3: sprawdzi¢ i poprawic¢

czestotliwosci

6 4: uszkodzenie ptyty gtéwnej parametry silnika
1: niewtasciwe ustawienie parametréow 1: sprawdzic¢ i skasowaé
Terminal S jest 2: niewtasciwy sygnat zewnetrzny [parametry w grupie P5
7 nieaktywny 13: zanik potaczenia, pomiedzy OP a +24 V. [2: sprawdzi¢ stan potgczen
l4: uszkodzenie ptytki sterujacej 3: zewrze¢ zac. Op i +24V
14: skontaktowac sie z dostawcg
8 Zastrzezony
1: skorygowac parametry
Przemiennik isilnika lub wykona¢ auto-tuning
czestotliwosci czesto [1: niewtasciwe ustawienie parametréw 2: ustawi¢ prawidtowy czas
9 wyswietla btad 2: niewtasciwy czas przyspieszania i przyspieszania i zatrzymywania
przecigzenia i zbyt |zatrzymywania 3: skontaktowac sie z dostawca
wysokiego napiecia [3: zaktécenia obcigzenia
1: sprawdzi¢ potaczenie
RAY pojawia sie po kablowe stycznika
wtaczeniu zasilania lub[Stycznik uruchamiajacy jest nie podtaczony  [2: sprawdzi¢ dziatanie stycznika
10 pracy przemiennika 3: sprawdzi¢ nap. 24 V na

Istyczniku
l4: skontaktowac sie z dostawcg
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